SILABUS

I. IDENTITAS MATA KULIAH

Nama mata kuliah : Otomasi
Nomor kode : PP 450
Jumlah SKS : 2 SKS
Semester : 5 (genap)

Kelompok mata kuliah  : MKK
Program Studi?Program : Produksi dan Perancangan / S-1

Status mata kuliah : Wajib
Prasarat : Teknik Listrik & Elektronika, Fisika, Mekanika Fluida
Dosen : Purnawan,S.Pd,M.T.

Il. TUIUAN

Memberi kemampuan mahasiswa dalam perancangan sistem kontrol di industri

1. DESKRIPSI
Dalam mata kuliah ini dibahas konsep kontrol otomasi di industri, system pneumatik,
system elektropneumatik, system hidrolik, system elektrohidrolik, pengantar PLC,
metode dan bahasa pemrograman, aplikasi fungsi timer dan counter, dan pemrograman
gerakan sekuensial.

IV.PENDEKATAN PEMBELAJARAN
a. Metode : Ceramah, tanya jawab, demonstrasi, studi kasus.
b. Tugas : Penyelesaian kasus, perancangan aplikasi system kontrol
b. Media : Computer, LCD,OHP, pneumatic & electro pneumatic training set,
hidrolik training set, PLC

V. EVALUASI
a. Kehadiran minimal 80% (P)
b. Tugas/Quis harian (TQ)
c. Ujian Tengah Semester (UTS)
d. Ujian Akhir Semester (UAS)
e. Tugas akhis aplikasi (TA)

Proporsi penilaian akhir : (P+TQ+3UTS+3UAS+2TA)/10

VI.RINCIAN MATERI PERKULIAHAN
Pertemuan 1 : Orientasi mata kuliah, Konsep kontrol otomasi di industri
Pertemuan 2 : Dasar-dasar Teknik Otomasi
Pertemuan 3 : Sistem Pneumatik
Pertemuan 4 : Pengembangan Kontrol Pneumatik
Pertemuan 5 : Konflik Sinyal
Pertemuan 6 : Sistem Hidrolik
Pertemuan 7 : Rangkaian Aplikasi Sistem Kontrol Hidrolik
Pertemuan 8 tUTS
Pertemuan 9 : Sistem Elektropneumatik
Pertemuan 10 : Pengembangan Kontrol Sistem Elektropneumatik
Pertemuan 11 : Pengantar PLC
Pertemuan 12 - Intruksi Dasar PLC
Pertemuan 13 : Bahasa Pemrograman PLC
Pertemuan 14 . Aplikasi operasi logika, timer, dan counter
Pertemuan 15 : Pemrograman gerakan sekuensial

Pertemuan 16 : UAS
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