
SIFAT-SIFAT TRANSFORMASI LAPLACE 

 

a. Linearity  

Fungsi waktu : C f(t) C;konstanta 

 

b. Superposisi 

A dan b ; konstanta 

 

c. Time Scaling 

 

 

d. Differensiasi 

1. Di bidang t 

Fungsi waktu f(t) 

 



 

2. Di bidang s 

 

e. Integrasi 

Di bidanq t: F(s)=£ t (t) 

 

Bukti :  

 

 



 

 

 

 

 

 

Tambahan fungsi differesiasi (bagian d): 

 

 

 

Dengan cara yang sama dapat dibuktikan: 

 

 

 

Secara Umum: 



 

 

f.  Translasi : 

 

1. Dibidang t : f(t) = f(t).µ(t) 

f(t-α) = f(t-α).µ(t-α) 

µ(t) = unit step function 
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