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Mata kuliah ini merupakan mata kuliah pilihan di program studi elektronika industry

jurusan pendidikan teknik elektro. Tujuan utama dari mata kuliah ini untuk lebih mendalami

karakteristik dan kinerja pengendali (kontrol) elektronik, menganlisis fungsi alih sistem

berdasarkan respon transiennya serta menganlisis karakteristik non linier system kendali. Media

pembalajaran yang digunakan OHP, Laptop, dan projector. Tugas-tugas dan jurnal buku sumber

utama: Endang Sukarna, 2000, system Kendali Kontinu, Jokson; Curtis. D., 1998, process

control instrumrntation technology, Killhan, 2003, modern control technology components and

systems; Pakbuhan Sahat, 1994, control otomatik teori dan penerapan ; Jacob, J. Michael, 1989,

industrial control electronics: Application and design.
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