DIAGRAM BLOK DAN FUNGSI ALIH

Penggambaran komponen-komponen fisik (elektris) bisa dengan cara:
a. Persamaan differensial dan persamaan matematika yang lain.
b. Diagram balok.
c. Aliran sinyal

Diagram Balok Sistem Elektris
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1. Gambarkan dalam bentuk diagram balok rangkaian RC di bawah ini, yang

menyatakan hubungan vi dan vO
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Gambar diagram bloknya
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Gambar Diagram baloknya
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